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Nome do Componente Curricular em portugués: Codigo: CAT141
Teoria de Controle I

Nome do Componente Curricular em inglés:
Control Theory I

Nome e sigla do departamento: Unidade académica:
Departamento de Engenharia de Controle e Automacao (DECAT) | Escola de Minas

Nome do docente: Paulo Marcos de Barros Monteiro

Carga horaria semestral Carga horaria semanal tedrica | Carga horaria semanal pratica
60 horas 4 horas/aula 00 horas/aula

Data de aprovacao na assembleia departamental: 12/12/2019

Ementa: Estudar conceitos, principios, métodos, procedimentos e técnicas referentes a analise
e projeto de sistemas de controle classico (SISO, LTI).

Contetdo programatico:

1. Consideragdes sobre Analise de Sistema;

2. Modelagem Matematica de Sistemas Dindmicos;

3. Estabilidade de Sistemas

4. Andlise de Sistemas no Dominio do Tempo;

5. Erro em regime permanente;

6. Analise de sistemas pelo método do lugar das raizes.

7. Estratégias de Controle.

8. Projeto de controladores pelo método do lugar das raizes.
9. Critérios de Ziegler Nichols.

Objetivos:

Metodologia: Aulas expositivas, exercicios e trabalhos.

Atividades avaliativas:

Serdo realizadas duas avaliagdes tedricas e trabalhos serdo entregues ao longo do semestre,
sendo a média final obtida da seguinte forma: (0,8*laProva + 0,8*2aProva +
0,4*MediaTrabalhos)/2.

Cronograma:

la Prova: 15 de maio de 2020 — sala 45

2a Prova: 03 de julho de 2020 — sala 45

Exame especial: 10 de julho de 2020 — sala 45 — matéria toda

Bibliografia bésica:




OGATA, K. Engenharia de Controle Moderno. Person/Prentice Hall, 5* ed.
DOREF, R. C. ¢ BISHOP, R. H. Sistemas de Controle Modernos. LTC, 112 ed.
NISE, N. — Engenharia de Sistemas de Controle. LTC, 6* ed.

KUO, B. C; GOLNARAGH]I, F. Automatic Control Systems.

BURNS, R.S. Advanced Control Engineering.
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Bibliografia complementar:

4.

5.

6. FRANKLIN, G.F. & POWELL, J. D. Feedback Control for Dynamics Systems.




