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1. Introducéo: 4 1,2,3,4,5 4
1.1- Conceitos.
1.2- N&o linearidades comuns.
1.3- Comportamento de sistemas nao lineares
2. Analise de sistemas por funcéo descritiva
2.1- Introducéo.
2.2- Funcoes descritivas de nao linearidades comuns.
2.3- Analise de sistemas nao lineares utilizando fungao descritiva.
3. Analise por plano de fase
3.1- Introducéo. 10 1,2,3,4,5 36
3.2- Construgéao de trajetodrias.
3.3- Pontos singulares e ciclos limite.
3.4- Andlise de sistemas lineares e nao lineares
3.5- Solucéao temporal a partir do plano de fase
4. Analise de estabilidade de Lyapunov
4.1- Definigbes
4.2- Método direto de Lyapunov 8 124 44
4.1- Analise da estabilidade utilizando o método de Lyapunov.
5. Linearizagao
5.1- Conceitos.
5.2- Ferramentas matematicas.
5.3-.Linearizagéo de sistemas nao lineares. 6 1,4 50
5.4- Gain Scheduling
6. Estruturas Variaveis
6.1- Introducéo.
6.2- Superficie de deslizamento
6.3- Controle por modos deslizantes

12 1,24 16

7. Projetos de Controladores para sistemas nao lineares
4 1,2,3,4,5,6 60
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